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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST 07.06.02 URADZENIA ZABEZPIECZAJ ACE RUCH PIESZYCH (CPV 45233280-5)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicaeyymagania dotyege wykonania i odbioru robot
Zwigzanych z monteem urzdzen zabezpieczagych ruch pieszych.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana gakument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.3.

1.3. Zakres robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacjiyday prowadzenia robot zezanych zprzebudowg drogi
powiatowej nr 1349L — ul. Mtynarska w Rykach; odckm 0+616,5 — 1+515,60bejmup:
e ustawienie parzy szczeblinowych wys. 110 cm (z gotowych elemaht&zabezpieczonych
antykorozyjnie pomalowanych na kolagity - typ Ulla,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ogrodzenia ochronne sztywne - przegrody fizyczparsgce ruch pieszy od ruchu kotowego
wykonane z ksztattownikoéw stalowych, siatek nadictk nacigowych, ram z ksztattownikéw wypetnionych
siatlg, szczeblinami lub panelami z tworzyw sztucznydhdakta zbrojonego.

1.4.2. Ksztattowniki - wyroby o statym przekroju poprzegemw ksztaicie zi@onej figury geometrycznej,
dostarczane w odcinkach prostych, stosowane w kdkagach stalowych lub w pgézeniu z innymi
materialami budowlanymi.

1.4.3.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygee robo6t podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogoiné 1k

2. MATERIALY
2.1. Ogéblne wymagania dotycgce materiatdw

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pade ST 00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
2.2.1. Poecz U-11a.

Zaleca s stosowanie gotowych pgzet poeczy wykonanych z elementéw speta@jch wymagania
niniejszej specyfikacji, stosowane poze powinny posiadadeklaracg zgodndci z wydara aprobaj
techniczn.

Wymagania:
» dtugcé¢ przesta balustrady — 2000 — 2500 mm,
* rozstaw szczeblin — nie ggej niz 140 mm,
» dolny pas wygrodzenia — 60 — 120 mm ponad pozioodcika,
* wysoka¢ 1100(1200) mm.
Elementy stalowe wykonane ze stali niestopowychskokcyjnych S235JR wg PN-EN 10025-2 [1], co
najmniej klasy C, podklasy 1 wg PN-EN 10163 -3 [2].
Elementy bariergczone poprzez spawanie w wytworni.
Wszystkie elementy peczy zabezpieczone przed dziataniem korozji poprzez:
* cynkowanie ogniowe zgodnie PN-EN I1SO 1461 [3], atadatkowo,
* powloke lakiernicza uzyskanw procesie lakierowania proszkowego.
Kolor powtoki RAL 1002-1011406tty).
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Rys. 1. Przektadowy pggto wygrodzenia U-11a

3. SPRZET
3.1. Ogdblne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania urzadzen zabezpieczajcych ruch pieszych
Wykonawca przyspujacy do wykonania ugdzer zabezpieczaggych ruch pieszych powinien wykaza

sie mazliwoscig korzystania z nagbujgcego spretu:

* szpadli, motkéw, kluczy do monta elementéw barier i ogrodzép.

» $rodkdw transportu materiatow,

e zurawi samochodowych,

* ewentualnych mtotéw (bab), wibromtotow do wbijahid wwibrowania stupkéw w grunt,

* przewanych zbiornikéw do wody,

* betoniarek przewamych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na ratkr

» koparek kotowych (np. 0,15 m3) lub koparejsignnicowych (np. 0,25 m3),

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania a&jdit 4.

4.2. Transport materiatdw
Transport gotowych pgget z powiolg lakiernicz naley przewozé z zabezpieczeniem przed
uderzeniami ze wzgtlu na podatrid powtok na uszkodzenia mechaniczne, wysjace przy uderzeniach.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST 0000MNVymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonania urgdzen zabezpieczajcych ruch pieszych
W zalenosci od wielkaci rob6t Wykonawca przedstawi do akceptacjizylmera zakres robot
wykonywanych bezpwednio na placu budowy oraz rob6t przygotowawcayaelzapleczu.
Przed wykonywaniem robét naje wytyczy¢ lokalizacg barier zabezpieczgjych ruch pieszych na
podstawie dokumentacji projektowej, ST lub zatelreyniera.
Do podstawowych czyn&oi objetych niniejsz ST przy wykonywaniu ww. robot naie
« wykonanie dotéw pod stupki,
« wykonanie fundamentéw betonowych pod stupki,
e ustawienie stupkdw,
e monta przsel,

5.3. Wykonanie dotéw pod stupki
Doty pod stupki powinny mtewymiary w planie co najmniej o 20 cméksze od wymiaréw stupka, a
gtebokas¢ od 0,8 do 1,2 m.
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5.4. Ustawienie stupkéw wraz z wykonaniem fundameaw betonowych pod stupki

Supki mog by¢ osadzone w betonie wonym w dotku. Stupek naty wstawt w gotowy wykop i
napeint otwdr mieszank betonovg odpowiadajcg wymaganiom punktu 2.4. Do czasu stwardnienia heton
stupek naley podeprzé.

5.5. Ustawienie pogczy
Poecze zabezpieczgje ruch pieszy winny liywykonane zgodnie z dokumentapjojektovs.

5.6. Malowanie metalowych uradzen zabezpieczajcych ruch pieszych
Segmenty ogrodzenia malowane fabrycznie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jaka robdt podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogoine’ Gk

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przygpieniem do robét Wykonawca powinien uzyskad producentéw deklaracje zgodoioz
aprobai techniczg.

Do materiatow, ktorych badania powinien prosyadzt Wykonawca natey materialy do wykonania
fundamentéw betonowych ,na mokro”. Uwzdhiajgc nieskomplikowany charakter robo6t fundamentowych,
na wniosek Wykonawcy, iiynier maze zwolnt go z potrzeby wykonania batdenateriatéw dla tych robot.

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robot
6.3.1.Badania materiatow w czasie wykonywania robot

Wszystkie materialy dostarczone na bugdawawiadczeniem o jakii (atestem) producenta powinny
by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jegoniyow.

Wszystkie prgsta bariery natey podd& kontroli wizualnej stanu powtoki lakierniczej, depuszczalne
sg zarysowania (na pedrgrubcé powtoki lakierniczej) i odpryski powtoki lakierree;.

6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania robot
W czasie wykonywania wdzer zabezpieczagych ruch pieszych natg zbada:
* zgodnd¢ wykonania urgdzer z dokumentagj projektowg (lokalizacja, wymiary),
» prawidiowa¢ wykonania dotow pod stupki, zgodnie z punktem 5.3,
* poprawnd¢ wykonania fundamentow pod stupki zgodnie z punkisefn
» poprawnd¢ ustawienia stupkéw, zgodnie z punktem 5.5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST 0000Mymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest:
* m (metr) - uradzenia zabezpieczgjego ruch pieszych (ogrodzeporeczy).
Obmiar polega na okékeniu rzeczywistej diugiei urzzdzenia zabezpieczamego ruch pieszych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST 00.00@nagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6, daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycice podstawy platndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrei podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostek obmiarowych
Cena 1 m wykonania pamrzy i ogrodzé ochronnych obejmuje:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
» dostarczenie na miejsce wbudowania elementéw kdwggitbarier oraz materialtébw pomocniczych,
» dostarczenie na plac budowy sktadnikéw oraz praygahie masy betonowej w przypadkach jej
uzycia,
+ zainstalowanie ugdzen bezpieczéstwa w sposéb zapewniay stabilngc,
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» doprowadzenie terenu wokét wykonanychaalzn do stanu przewidzianego w dokumentaciji
projektowej lub wedtug zaleadnzyniera,
* przeprowadzenie bafla pomiaréw kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-EN 10025-2 Wyroby walcowane naggar ze stali konstrukcyjnych. €& 2 Warunki
techniczne dostaw stali konstrukcyjnych niestopdwyc
2. PN-EN 10163-3 Wymagania dotyce stanu powierzchni przy dostawie stalowych bigrcioych,
blach uniwersalnych i ksztattownikdéw na goo — Czs¢ 3 ksztattowniki.
3. PN-EN ISO 1461Powitoki cynkowe nanoszone naliwo i stal metod zanurzeniow. Wymagania i
metody bada
4. PN-EN 206-1 Beton. €& 1: Wymagania, wkxiwosci, produkcja i zgodnid
5. PN-H-97070 Ochrona przed korpzPokrycia lakierowe. Wytyczne ogélne
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